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Volkers Werte: Holzklotzdicke statt 1: d 4.62

Hebelarm: Δ d 0.8870587

Moment: Δ G d
3

 26.6383723 unter Berücksichtigung der Erdbeschleunigung: Δ G d
3


9.81
10

 26.1322

 EXTREMWERT MAX. HEBELARMKURVE:

 allgemeine Geometrie: b
10

4.62
 ρ 0.65 G ρ b G 1.4069264

_______________________________________________________________________________________________

 Berechnung max. Hebelarm:

Krängungswinkel für max. Hebelarm: Hilfswert: c 96 G b G( ) 7
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37.5618465 Grad α 37.5618465 °

max. Hebelarm (aus Extremwertbetrachtung): η
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max . Hebel

Für Volkers Notation: η d 0.9869143 Moment mit "g=9.81": η G d
3


9.81
10

 29.0739321


